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FALOWNIK SW 1

Instrukcja Obstugi

Wszystkie prawa zastrzezone. Zadna czesé tej Instrukcji Obstugi nie moze by¢ powielana lub
przesytana w jakiejkolwiek formie lub w zaden inny sposob elektryczny lub mechaniczny,
wliczajac fotokopiowanie, nagrywanie lub jakiekolwiek przechowywanie informacji lub inne
przekazywanie bez pozwolenia w formie pisemnej od wydawcy.

Prawa autorskie Berges electronic GmbH © 2004.

Producent nie ponosi Zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek konsekwencje powstate w
wyniku niewlasciwej, niedbatej lub niepoprawnej instalacji, a takze regulacji dodatkowych
parametrow sterowania napedu lub ztego dobrania napedu do silnika.

Zawartos$¢ tej Instrukcji Obstugi uwazana jest za poprawna w momencie druku. W celu
dokonywania ciagtych ulepszen, producent zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji
produktu lub jego osiagdéw oraz zawartosci Instrukcji Obstugi bez uprzedzenia.

BEZPIECZENSTWO

Ten produkt o zmiennej predkos¢ napgdu (SW-DRIVE) przeznaczony jest do profesjonalnego
wcielenia w kompletne urzadzenie lub systemy. Moze wystapi¢ zagrozenie bezpieczenstwa
jesli zainstalowany jest nieprawidlowo. Naped SW uzywa wysokiego napigcia 1 pradu,
przenosi wysoki poziom sktadowej energii elektrycznej i jest uzywany do kontroli
mechanicznego urzadzenia, ktory moze spowodowac cigzkie obrazenia. Celem uniknigcia
niebezpieczenstw podczas zwyklych operacji jak 1 w czasie gdy urzadzenie jest uszkodzone,
wymagana jest szczegdlna ostroznos¢ przy systemie sterowania oraz instalacji elektryczne;.
System sterowania, instalacja, rozruch przy oddaniu do eksploatacji oraz utrzymanie
urzadzenia musza by¢ przeprowadzane tylko przez personel, ktéry posiada odpowiednie
przeszkolenie oraz do§wiadczenie. Osoby te musza doktadnie przeczytaé informacje
bezpieczenstwa 1 wskazoéwki zawarte w tej Instrukcji Obstugi oraz stosowac si¢ do
wszystkich informacji odno$nie transportu, magazynowania, instalacji oraz uzycia Napedu
SW, wliczajac szczegdlne ograniczenia srodowiskowe. Prosze przeczytac ponizejf WAZNE
INFORMACJE BEZPIECZENSTWA, a takze pozostale ramki Ostrzeienie i Uwaga.

WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA
OSTRZEZENIE podane jest gdy wystepuje zagrozenie, ktore moze doprowadzi¢ do obrazen
lub $mierci personelu.
UWAGA podana jest gdy wystepuje zagrozenie, ktore moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia.

WAZNE INFORMACJE BEZPIECZENSTWA
Bezpieczenstwo maszyny i zastosowanie bezpieczenstwa krytycznego

Sprzet oraz oprogramowanie Napedu SW sa zaprojektowane i testowane na wysokim
poziomie, przez co jakiekolwiek uszkodzenie jest mato prawdopodobne.
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OSTRZEZENIE Poziom integralnosci oferowany przez funkcje kontroli Napedu SW — na
przyktad stop/start, w przod/w tyl i predko§¢ maksymalna, nie jest wystarczajacy do uzycia
bezpieczenstwa krytycznego bez niepodleglych kanatow ochrony. Cate zastosowanie, gdzie
niesprawno$¢ moze wywota¢ obrazenia lub utratg zycia, musi podlegaé ocenie ryzyka i
zapewnia¢ ochrong tam gdzie jest ona potrzebna. Wewnatrz Unii Europejskiej wszystkie
maszyny, ktore sa uzywane musza zastosowac si¢ do Dyrektywy 89/392/EEC,
Bezpieczenstwo Maszyny. W szczegdlnosci, sprzet elektryczny powinien stosowac si¢ do

EN60204-1.

Kompatybilnos$¢ Elektromagnetyczna (EMC)

Naped SW jest zaprojektowany do wysokich standardow EMC. Dane EMC dostarczone sa na
oddzielnej Karcie Danych EMC, dostgpnej na zyczenie. W ekstremalnych warunkach produkt
moze wywotywac lub doznawaé zaburzenia zwiazane z interakcja elektromagnetyczna z
innym urzadzeniem. Obowiazkiem osoby instalujacej jest zapewnienie urzadzeniu lub
systemowi, w ktorym produkt jest zawarty, dopasowanie do legislacji EMC kraju w ktorym
jest on uzywany. Wewnatrz Unii Europejskiej sprzgt, w ktérym produkt jest zawarty, musi
stosowac¢ si¢ do Dyrektywy 89/336/EEC, Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna.

Po instalacji zgodnej z ta Instrukcja Obstugi, poziomy emisji promieniowania wszystkich
Napedoéw SW sa mniejsze od tych okreslonych w Ogolnych standardach emisji
promieniowania EN61000-6-4. Po poprawnym dopasowaniu do Filtra SW EMC (Sie¢
filtréw), przewodzone poziomy promieniowania sa mniejsze od tych zawartych w Ogolnych
standardach emisji promieniowania EN61000-6-3 (klasa B) dla kabli ekranowanych o
dhugosci mniejszej od 5 metréw i EN61000-6-4 (klasa A) dla kabli ekranowanych o dlugosci

mniejszej od 10 metrow (w zaleznos$ci od typu).

Naped SW odpowiada nastgpujacym standardom:
1) CE dla dyrektywy o niskim napigciu
2) UL508C Urzadzenia konwersji mocy

3) IEC 664-1 Koordynacja izolacji dla urzadzen wewnatrz systemow o niskim napigciu
4) EN61800-3 System napedu mocy elektrycznej regulowanej predkosci — Czegs¢ 3 (EMC)
5) EN 61000-2, -3, -4 Odporno$¢ ogdlna / Standardy emisji (EMC)

Berges electronics GmbH
Industriestrasse 13

D-51709 Marienheide-Rodt

Postfach 1140 « D-51703 Marienheide
Germany

Berges electronic s.r.l.
Zona industriale, 11
1-39025 Naturno Italy

Berges electronic s.r.l.
Via Monteverdi, 16
1-20090 Trezzano sul Naviglio (MI)

Tel. +49 (0)2264 17-17
Fax +49 (0)2264 17126
Email: info@berges.de
Internet: www.bergeselectronic.com

Tel. +39 0 473 671911

Fax +39 0 473 671909

Email: inverter@berges.it

Internet: www.bergeselectronic.com

Tel. +39 0 2 48464206
Fax +39 0 2 48499911
Email: inverter@berges.it
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INSTALACJA MECHANICZNA

OSTRZEZENIE

¢ Ostroznie zbada¢ Naped SW przed zainstalowaniem, w celu sprawdzenia czy nie jest on
uszkodzony.

e Przechowywaé Naped SW w jego opakowaniu. Sktadowanie w czystym i suchym
pomieszczeniu w temperaturze —40 do +60 °C.

e Zainstalowa¢ Naped SW na plask, pionowo, w obudowie trudnopalnej, antywibracyjnej,
zgodnej z EN60529 jezeli specjalne Normy Ochrony sa wymagane.

e Materialy tatwopalne nie powinny by¢ umieszczane blisko nap¢du.

e Zapobiec dostaniu si¢ obcych ciat przewodzacych lub tatwopalnych.

e Maksymalna temperatura otoczenia 50 °C, minimalna -5 °C. Skorzysta¢ z tabeli na drugiej
stronie.

e Wzgledna wilgotno$¢ musi wynosi¢ ponizej 95% (bez skraplania).

W przypadku rozmiaru 1...3, naped SW moze by¢ zainstalowany wspdlnie z rozpraszaczem
ciepla stykajac si¢ ramionami. Rozpoczynajac od rozmiaru 4 upewnic sig czy wystgpuje
minimalna pionowa przestrzen 100 mm pomigdzy kazdym napgdem. Jezeli napedy sa
zamontowane nad soba, nalezy zachowa¢ odleglo$¢ 300 mm (rozmiary 1 1 2) i minimum 500
mm (Rozmiar 3...). Obudowa powinna by¢ wietrzona lub wystarczajaco duza aby zachodzito
naturalne chtodzenie (dopuszcza si¢ 0,1 m® na kW wskaznika napedu).

(rysunki)

HOLE POSITIONS FOR MOUNTING - otwory do montazu
ENCLOSURE - obudowa

WYMIARY NAPEDU SW

Rozmiar 1 | Rozmiar 2 | Rozmiar 3 | Rozmiar 4 | Rozmiar 5 | Rozmiar 6
Dlugo$¢ / mm 155 260 260 520 1045
Szeroko$¢ / mm 80 100 171 340 340
Glgboko$¢ / mm 130 175 175 220 330
Waga / kg 1,1 2,6 53 28 68
A/mm 72 92 163 332
B /mm 4 9,5
C/mm 25 50
D/ mm 105 | 210 210 420 | 945
Sruby 2 x M4 4 x M4 4 x M8
Ustawienia koncowki mocy | Nm | Nm | Nm 4 Nm 8 Nm 8 Nm
momentu obrotowego

Ustawienia sterowania koncowki momentu obrotowego: 0,5 Nm

OBUDOWA - WYMIARY NIE ODPOWIETRZONE

JEDNOSTKA USZCZELNIENIA

A H D
Rozmiar 1 0,75 kW 220 V /400 V 250 300 200
Rozmiar 1 1,5 kW 220 V /400 V 300 400 250
Rozmiar 2 1,5 kW 220 V /2,2 kW 400 V 300 400 300
Rozmiar2 2,2 kW 220 V /4 kW 400 V 450 600 300
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OBUDOWA - WYMIARY ODPOWIETRZONE

JEDNOSTKA ODPOWIETRZNIONA ODPOWIETRZNIONA (Z WENTYLATOREM)
\\% H D W H D Przeptyw powietrza
Rozmiar 1 (1,5 kW) 300 400 150 200 300 150 >15m’/h
Rozmiar 2 (4 kW) 400 600 250 300 400 250 >45m’ /h
Rozmiar 3 (15 kW) 600 800 300 400 600 250 >80m’/h
Rozmiar 4 (22 kW) 600 1000 300 600 800 300 >300m’/h
Rozmiar 4 (37 kW) N/A N/A N/A 600 800 300 >300m’/h
Rozmiar 5 (90 kW) N/A N/A N/A 800 1600 300 >900m’/h
Rozmiar 6 (160 kW) N/A N/A N/A 800 2000 300 >1000m’ / h

INSTALACJA ELEKTRYCZNA

OSTRZEZENIE

e Naped SW powinien by¢ zainstalowany tylko przez wykwalifikowany personel elektryczny
1 zgodnie z lokalnymi i krajowymi przepisami oraz kodeksem postgpowania. Naped SW
posiada Ochrong Wejscia warto$ci znamionowej IP20. Dla wyzszych warto$ci
znamionowych, uzy¢ odpowiedniego zatacznika.

e Niebezpieczeristwo porazenia elektrycznego! Odlaczy¢ i ODIZOLOWAC Naped SW
przed proba jakiejkolwiek pracy na nim. Wysokie napigcia obecne sa w koncowkach oraz
wewnatrz napgdu do 10 minut po odtaczeniu zasilania elektrycznego.

e Zapewni¢ odpowiednie potaczenie uziemienia, patrz diagram ponize;.

e Kabel ziemi musi by¢ wystarczajacy do przewodzenia maksymalnej dostawy pradu
zaktoceniowego, ktory normalnie bgdzie ograniczony przez bezpieczniki lub MCB.

UWAGA

e Upewni¢ sig, ze zasilanie napigcia, czestotliwos¢ 1 liczba faz (1 lub 3) odpowiadaja wartosci
znamionowej Napgdu SW.

e [zolator lub co$ podobnego powinno by¢ zainstalowane pomigdzy zrodtem zasilania i
napgdem.

¢ Nigdy nie podtacza¢ gtownego zrddta zasilania do zaciskéw wyjsciowych U, V, W.

e Chroni¢ naped uzywajac bezpiecznikdéw topikowych lub MCB umieszczonych w sieci
zasilania napedu (odnies¢ si¢ do lokalnych norm).

¢ Nie otwiera¢ potaczenia pomigdzy napedem i silnikiem kiedy poziomy mocy sa czynne!

e Umiescic silnik, linie mocy, kable sygnalowe jak najdalej od siebie jak to tylko mozliwe.

e Upewnic¢ sig, ze ekranowanie i opancerzenie kabli zasilania sa zgodne z potaczeniami jak
na diagramie ponize;.

e Upewnic sig, ze wszystkie koncoéwki sa dokrecone do odpowiedniego momentu obrotowego
(patrz tabelka, lewa).

Podtaczy¢ naped zgodnie z diagramem ponizej, upewniajac si¢ ze potaczenia skrzynki silnika
sa poprawne (patrz diagram, prawy)

Rozmiary okablowania i instalacji elektrycznej, patrz DANE ELEKTRYCZNE znajdujace
si¢ na odwrocie.

Zaleca si¢ aby okablowanie byto 3- lub 4-zytowe, izolowane PCV kablem ekranowanym,
potozonym zgodnie z lokalnymi przepisami przemystowymi i kodeksem postgpowania.
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Earth - Ziemia

Isolator - izolator

Contactor, mcb or fuses - stycznik, mcb, lub bezpieczniki

Optional Filter - filtr dodatkowy (nadobowiazkowy)

Help card - karta pomocy

SW-Drive size 2 - Naped SW rozmiar 2

IR lens - obiektyw na podczerwien

Cable management tie-wrap - umocowanie kabla

Optional Braking Resistor - dodatkowy opornik hamulcowy (nadobowiazkowy)
Screened motor cable connects to motor frame earth — Ekranowany kabel silnika podtaczony
do ziemskiej ostony silnika

* Jezeli dopasowany, filtr musi by¢ fizycznie zamknigty do Napedu. Dla maksymalnej
skuteczno$ci, metalowa obudowa filtra 1 rozpraszacza ciepta napedu musza by¢ elektrycznie
polaczone, np. oba przykrecone do metalowej ptyty tylnej i zapewnia¢ kontakt metal-metal.

EACZOWKA KONTROLI
Status Normowy

Szczegoly funkcji wejs¢ cyfrowych 1 do 3 znajdujq sie na odwrocie w tabeli Wejscia Cyfrowe.
** Jezeli do kontroli instalacji elektrycznej uzyte jest okablowanie ekranowane, potaczy¢
kabel ekranowany do 0 V napedu, koncowek 1, 7 lub 9. Potencjat 0 V (koncowki 1, 7 lub 9)
musza by¢ podtaczone do ziemi na stronie napgdu lub na stronie kontrolowanej (np. PLC -
sterownik programowalny).

UZIEMIANIE

Koncéwka uziemienia kazdego Napedu SW powinna by¢ indywidualnie podtaczona
BEZPOSREDNIO do strony ziemi magistrali (poprzez filtr, jesli zainstalowany) jak
pokazano. Polaczenia uziemienia Napedu SW nie powinny zapgtlac si¢ nawzajem, ani z
zadnym innym urzadzeniem. Impedancja uziemienia musi odpowiada¢ lokalnym przepisom
bezpieczenstwa. Aby spetni¢ przepisy UL, UL zatwierdzito iz karbikowane koncoéwki
pier§cienia powinny by¢ uzyte do wszystkich potaczen uziemienia instalacji elektryczne;.

OBSLUGA - PODSTAWY + ROZPOCZECIE

OSTRZEZENIE

e Funkcja STOP nie usuwa potencjalnie $mierciono$nych wysokich napie¢. ODIZOLOWAC
naped i czeka¢ 10 minut zanim rozpocznie si¢ jakakolwiek pracg na nim.

e Parametr P-01 moze by¢ ustawiony do obstugi silnika do 60 000 rpm (obrotow na minutg),
w zwiazku z tym nalezy ostroznie uzywac tego parametru.

e Jesli zachodzi potrzeba sterowania napedem na jakiejkolwiek czgstotliwosci/predkosci
powyzej predkosci znamionowej (P-09/P-10) silnika, poradzi¢ si¢ producentow silnika i
maszyny sterujacej w sprawie odpowiednio$ci dzialan o nadmiernej predkosci.

e Wentylator (jesli dopasowany) do rozpraszacza ciepta Napedu SW rozpocznie prace
automatycznie kiedy temperatura rozpraszacza ciepta osiagnie okoto 40°C. Kiedy
rozpraszacz ciepta ma temperatur¢ pokojowa, wentylator bedzie zatrzymany.
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SKRZYNKA POEACZEN KONCOWEK SILNIKA

Silniki sa potaczone w START lub DELTA. Silnik wskaze napigcie znamionowe dla metody
polaczenia, zapewniajac ze pasuje do napigcia operacyjnego Napedu SW.

SWOBODNE URUCHOMIANIE

Naped SW jest w stanie warto$ci normowych, co oznacza Ze ustawiony jest do pracy w trybie
koncéwkowym i wszystkie parametry (P-xx) posiadaja warto$ci normowe wskazane na
odwrocie.

e Polaczy¢ przetacznik kontroli pomigdzy koncowkami kontrolnymi 1 1 2.

e Potaczy¢ potencjometr (500 Q min. do 10 kQ maks.) pomigdzy koncowkami 51 7 oraz
wycierak do koncowki 6.

e Ustawi¢ przetacznik kontroli pomiedzy wtykami 1 1 2 tak aby naped byt ‘wylaczony’.

e Ustawi¢ potencjometrem zero, wiaczy¢ zasilanie napedu. Wyswietlacz pokaze StoP.

e Zamkna¢ przetacznik kontroli, koncoéwki 1-2. Naped jest teraz ‘czynny’ 1 wyjscia
czestotliwos$c/predkose sa kontrolowane przez potencjometr. Wyswietlacz wskazuje zerowa
predkos¢ w Hz (H 0,0) z potencjometrem przekrgconym na minimum.

¢ Przekrgci¢ potencjometr na maksimum. Silnik przyspieszy do 50 Hz (warto§¢ normowa P-
01) pod kontrola czasu rampy przyspieszeniowej P-03. Wyswietlacz wskaze H 50,0 (50 Hz)
przy predkosci maksymalne;.

o Aby wyswietli¢ prad silnika (A), krotko wcisnaé klawisz nawigacyjny <.

e Wcisna¢ ponownie & aby powroci¢ do wyswietlania predkosci.

e Aby zatrzymac silnik, przekrgci¢ potencjometr z powrotem na zero lub unieruchomié napgd
poprzez otwarcie przetacznika kontroli (koncowki 1-2).

Jesli wlqcznik czynne/nieczynne jest otwarty, to naped zwolni do zatrzymania w momencie jak
wyswietlacz pokaze StoP. Jezeli potencjometr jest ustawiony na zero i wlqcznik
czynne/nieczynne jest zamkniety to wyswietlacz pokaze 0,0 Hz, jesli w lewo przez 20 sekund to
naped przejdzie do stanu pogotowia, wyswietlacz pokaze Standby, czekajqc na polecenie
predkosci.

LEATWA REGULACJE PARAMETREM

Ustawienia fabryczne parametrow moga dawac¢ zadowalajace osiagi, jednak pewne regulacje
moga by¢ korzystniejsze.

Predkosci Maksymalne i Minimalne P-01 1 P-02

Ustawi¢ P-01 na maksymalng predkos¢ i P-02 na minimalna. Ograniczenia te sa
odzwierciedlone dla negatywnych predkosci. Jesli nie-zerowa predkos¢ minimalna jest
ustawiona w P-02, to silnik osiagnie ta predko$¢ minimalna jak tylko naped bedzie czynny.

Przyspieszanie i Zwalnianie P-03 1 P-04

Rampy, ktore sa za krotkie spowoduja dostarczenie pradu powyzej pelnego tadunku i moga
prowadzi¢ do samoczynnego wytaczenia lub zgaszenia silnika wskutek przeciazenia.
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Tryb Zatrzymania P-05

Wybraé¢ metode wymaganego zatrzymania kiedy naped jest nieczynny. Rampa do
zatrzymania (P-05 = 0) zmniejsza szybkos$¢ silnika wielko$ci nastawionej poprzez czas
zwalniania rampy P-04. Wolny bieg/bieg z rozpgdu do zatrzymania (P-05 = 1)
natychmiastowo unieruchamia wyjscie napedu, pozwalajac silnikowi na naturalne zwolnienie
z powodu tarcia lub pod kontrolg hamulca mechanicznego.

Charakterystyka Moment obrotowy/Predkos¢ P-06

Pewne tadunki, takie jak wentylatory i pompy odsrodkowe potrzebuja bardzo maty moment
obrotowy na niskiej predkosci. Ustawi¢ P-06 = 1 aby zredukowac¢ straty mocy na niskich
predkosciach dla tego typu tadunku.

Prad Znamionowy, Czestotliwos¢ Znamionowa i Predkos¢ Znamionowa P-08, P-09, P-10
Parametry P-08 i P-09 powinny by¢ nastawione by korespondowa¢ z pradem znamionowym i
czestotliwoscia pokazana na tabliczce znamionowe;j silnika.

Parametr P-10 jest niecobowiazkowy. Jesli nastawiony jest na zero (stan normowy), predkosé¢
bedzie wyswietlona w Hz; jesli wskaznik predkosci jest wymagany w rpm (obrotach na
minute), nalezy wej$¢ w predkos¢ znamionowa silnika (predko$¢ na pelnym zatadunku) z
tabliczki znamionowej silnika. To réwniez aktywuje cechg¢ wyrdwnania poslizgu, ktora
poprawia regulacje predkosci (trzymanie) dla réznych warunkow tadunku.

Napiecie Startowe P-11

Jakikolwiek tadunek ktory jest ‘lepki’ odniesie na poczatku korzys$¢ z napigcia startowego. P-
11 umozliwia zwigkszenie o 25% zastosowanego napigcia silnika.

WAZNE: Uzycie tego parametru zwicksza ogrzewanie silnika na niskich predkoéciach.

Kierowanie Koncowkq i Klawiaturq P-12
Kierowanie koncowka (P-12 = 0) uzywane jest kiedy naped potrzebuje kontroli z jakiegos
odleglego punktu, tj. interfejs panelu kontroli lub system maszyny.

Rozszerzony Zestaw Parametrow P-15 do P-40 i P-00
Rozszerzony Zestaw Parametrow przeznaczony jest dla specjalnych inzynieréw napedu oraz
technikow i ogolnie rzecz biorac nie bedzie wymagany w prostych zastosowaniach.

OBSLUGA - UZYWANIE KLAWIATURY POMOCNICZEJ

OBSLUGA KLAWIATURY POMOCNICZEJ

Kiedy naped jest dostarczony z fabryki, dostgpny jest tylko Standardowy Zestaw Parametrow.

By wejs¢ w Standardowy Zestaw Parametréw nalezy wcisna¢ klawisz Nawigacji < dtuzej

niz 1 sekundg.

e Przejechac od P-01 do P-14 (i powréci¢ do P-01) wceiskajac A lub V.

e Aby wyswietli¢ warto§¢ parametru, wcisnaé <.

e Aby zmieni¢ warto$¢ parametru, wcisna¢ A lub V.

e Aby powr6ci¢ do numeru parametru, wcisnaé <.

e Aby przechowac¢ warto$¢ 1/ lub wyjs¢ z trybu edytujacego, weisna¢ <& dtuzej niz 1 sekunde
lub nie wciska¢ zadnego klawisza dtuzej niz 20 sekund.

By wejs¢ w Rozszerzony Zestaw Parametrow, nastawi¢ P-14 = 101 1 wcisnaé <.
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DISPLAY - wyswietlacz

START - start

RESET/STOP — zerowanie/stop

NAVIGATE - nawigacja

UP - gbra

DOWN - dot

WAZNE By ograniczy¢ bezprawny wstep, zrobi¢ P-37 = dowolna warto$é od 0 do 9999.

e W Rozszerzonym Zestawie Parametrow (oprécz P-00), wyswietlacz powrdci do normy
jezeli zaden klawisz nie bgdzie wcisnigty przez ponad 20 sekund.

e Gdy P-00 jest dostepne, wyswietlacz powrdci do normy jezeli zaden klawisz nie bedzie
wecisnigty przez ponad 60 sekund.

ABY ZACHOWAC ZMIANY w Ustawieniach parametréw, wylaczyé zasilanie mocy i
poczekac¢ az naped sig¢ wylaczy (czysty wyswietlacz) przed wiaczeniem.
WAZNE P-38 = 0 (norma). Jesli P-38 = 1, zmiany nie zostaja zapisane.

ABY PRZYWROCIC WSZYSTKIE WARTOSCI NORMOWE, zatrzyma¢ naped i kiedy
wyswietlacz pokaze StoP, weisna€ i trzymac roéwnoczesnie A, ¥ oraz STOP przez 1 sekundg.
Wyswietlacz pokaze P-dEF. Szyfr dostepu P-37 powroci do 101, ale P-39 pozostanie
niewzruszone.

Wcisna¢ STOP aby rozpocza¢ normalna operacje.

OBSLUGA W TRYBIE KLAWIATURY POMOCNICZEJ

Ustawi¢ P-12 = 1 (pozwoli to kontrolg Napgdu SW z klawiatury):

e Uruchomi¢ napgd poprzez zamknigcie cyfrowego wejscia 1. Wyswietlacz pokaze StoP.

e Wcisna¢ START. Wyswietlacz pokaze H 0.0.

e Wcisna¢ A aby zwigkszy¢ predkosé.

e Naped ruszy do przodu, zwigkszajac predkos¢ dopoki A jest wypuszczone.

UWAGA: tempo przyspieszenia kontrolowane jest przez nastawienie P-03, sprawdzi¢ to
przed uruchomieniem.

e Albo Wcisna¢ V¥ aby zmniejszy¢ predkose.

e Naped zmniejszy predkos¢ dopdki V¥ jest wypuszczone. Tempo zwalniania jest ograniczone
przez nastawienie P-04.

e Lub Wcisna¢ STOP. Naped zwolni do spoczynku w tempie nastawionym w P-04.

e Wyswietlacz ostatecznie pokaze StoP w miejscu gdzie naped jest nieczynny.

¢ Aby nastawi¢ predkos$¢ docelowa wcisna¢ klawisz stop podczas gdy naped jest zatrzymany.
Wyswietlacz pokaze predkos¢ docelowa, uzywajac A i ¥ do poprawy wymaganych wtedy
wcisna¢ klawisz Stop aby przywroci¢ wyswietlacz do StoP. Wcisnigcie klawisza START
uruchomi przyspieszenie napedu do predkosci docelowe;.

Ustawi¢ P-12 = 1 (pozwoli to kontrolg¢ Napgdu SW z klawiatury):

e Wcisna¢ START. Wyswietlacz zmieni si¢ na H 0.0.

e Wcisna¢ A aby zwigkszy¢ predkosé.

e Naped ruszy do przodu, zwigkszajac predkos¢ dopoki A jest wypuszczone. Przyspieszenie
jest ograniczone przez nastawienie P-03. Maksymalna predkos$cia jest predkos¢ ustawiona
w P-01.

e Wcisna¢ ponownie START. Silnik cofnie swoje wskazoéwki obrotu.
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Obstuga klawiatury pomocniczej moze by¢ powielona poprzez uzycie przyciskow
podtqczonych do koncowek kontroli, patrz Aplikacja Wazne AN21. Jesli P-30 jest ustawione
na Auto-0..4, to wtedy naped ruszy jak tylko jest czynny (koncowka 1 i 2 jest zamkniete).

OPCJE NAPEDU SW

Dostepne sa nastgpujace dodatkowe produkty:

e Filtry EMC mozna spotka¢ w EN 61000-6-3 1 EN 61000-6-4 dla odprowadzanych emisji.

e Pilot IR: wielojezyczny pilot na podczerwien LCD 1 jednostka programujaca.

e Oprogramowanie PC: program podstawowy do przechowywania, edytowania i drukowania
ustawien parametru.

e Opornik hamowania (wszystkie rozmiary napedu SW, oprocz Rozmiaru 1).

e Jednostka wzajemnego oddzialywania komunikacji RS232/485 (protokot Napgdu SW).

e Inteligentny Naped Fieldback Gateway do polaczen do systemdéw komunikacji Profibus DP,
DeviceNet, & Modbus.

e SmartPort: zdalnie sterowana klawiatura 1 wyswietlacz LED, z wy$wietlaczem skalowym 1
PI dla systemow sterowanych w uktadzie zamknigtym.

e SmartLink: kabel §wiattowodowy uzywany do taczenia sieci Napgdu SW i Napedu SW ze
SmartPort.

e Podwojny przekaznik wyjscia i podwojne wejscie analogowe.

e Zamknigty (IP54) Naped SW.

e Chlodnica ptytowa Napgdu SW z rozpraszaczem ciepta usuwanym do mocowania do
schlodzonej powierzchni.

e Rozmiary Napedu SW 4, 51 6 dla zasilania 525 V.

e Naped SW do kontroli pojedynczej fazy silnikow.

DALSZE INFORMACJE
Strona internctowa, www.bergeselectronic.com
Dodatkowe filtry w oddzielnej dokumentac;ji.

Edycja:16.03.2004 (instrukcja niemiecka)
05.05.2004 (instrukcja angielska)

STANDARDOWY ZESTAW PARAMETROW

Par. Opis Zasieg Norma Wyjasnienia
o P-02 do 5 x P-09 Maksymalne ograniczenie predkosci — Hz lub
P-01 Predko$¢ maksymalna (max 1 kHz) S0 Hz rpm (obrotow na minutg). Patrz P-10.
r e Minimalne ograniczenie predkosci — Hz lub
P-02 | Predko$¢ minimalna 0 do P-01 (max 1 kHz) 0 Hz rpm (obrotow na minutg). Patrz P-10.
P-03 Czas przyspieszenia 0do 3,000 s 5 Czas przyspieszenia rampy od 0 do predkosci
rampy podstawowej (P-09) w sekundach.
. Czas zwolnienia rampy od predkosci
P-04 | Czas zwolnienia rampy 0 do 3,000 s Ss podstawowej do 0 (P-09) w sekundach.
Jesli nastapi utrata dostawy 1 P-05 =0, to
0, 2: Rampa stop naped bedzie kontynuowat bieg redukujac
P-05 | Wybor trybu zatrzymania | 1: bieg wolny do 0 predkosé tadunku uzywajac tadunku jako
zatrzymania generatora.
Jezeli P-05 = 2, rampy napgdu w P-07 stana.
0: staty moment obrotowy, V = kf (liniowo) lub V = kf*
P-06 | Charakterystyka V/f PRZEMYSLOWY 0 (pompy/wentylatory ze wskaznikiem HVAC).
1: Pompa/wentylator, HVAC Gdy P-06 = 1, to rampy sg automatycznie
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nastawiane do 60 sekund.

Czas zwalniania ramp po sieci strat (P-05=10
lub 2) lub kiedy aktywne jest szybkie
zatrzymanie (patrz P-19).

P-07 | Szybkic zatrzymanie (s) | 04023 00s | Gdy P-05=2iP-07 =0, aktywowanic
(nieczynne gdy 0,0 s) . . . .
szybkiego zatrzymania unieruchamia napgd
bez hamowania (skuteczny wybieg do
zatrzymania).
Znamionowy (tabliczka znamionowa) prad
Prad silnika (Amps). W trybie HVAC (P-06 = 1),
P-08 | Prad znamionowy silnika | 25% - 100% o ograniczenie znamionowego pradu silnika
Znamionowy - . .
wzrasta, pozwalajac P-08 by¢ na wyzszym
poziomie.
Crestotliwosé Znamionowa (tabliczka znamionowa)
P-09 znfmionowa silnika 25 Hz do 100 Hz 50 Hz czgstotliwos¢ silnika. Zmiana P-09 zeruje P-
02, P-10, P-26 1 P-28, a P-01 = P-09.
Kiedy niezerowa, prgdkos¢ jest wyswietlana w
0, P-09 x 12 do P-09 x 60 rpm (obrotach na minutg) w parametrach P-01,
Predkos¢ znamionowa np. dla silnika 50 Hz, zasigg P-01, P-20...P-23, P-27 1 P-28: a takze
P-10 L C . 0 . ; s . .
silnika wynosi 600 do 3000 rpm wyrownanie poslizgowe jest automatycznie
(obrotéw na minutg) aktywowane kiedykolwiek ten parametr jest
niezerowy. Patrz takze P-24.
Reguluje start do wyjscia napigcia Napgdu SW
na niskiej predkosci pomagajac wystartowac
P-11 | Napigcie startowe 0 do 25% 3% ‘lepkim’ tadunkom. Do kontynuowania
zastosowan na niskiej predkosci uzy¢
wymuszonego wentylowanego silnika.
Kiedy P-12 =2, klawisz klawiatury START
porusza si¢ w przod i w tyt. Gdy zatrzymany,
0: Kontrola zacisku perikc_)sc tarczowa moze by¢ dqstqpna / _
: . zmieniona poprzez uzycie klawiszy STOP i
1: Kontrola klawiatury — AV
tylko do przodu . 3: Kontrola zacisku z informacja o predkosci
2: Kontrola klawiatury — do :
. 0 Napedu SW przestana przez potaczenie IR
. przodu i do tytu . : o .
Kontrola zacisku lub ) . (Kontrola | (Pilot IR moze by¢ uzyty gdy naped jest
P-12 . 3: Tryb wzorcowy kontroli .
klawiatury . . koncowa, bez | zatrzymany)
zacisku (przesytanie ) . . . -
L . przekazu IR) | 4: Kontrola zacisku z informacja o predkosci
predkosci wzorcowej) .
) . skalowanej ©rampy Napegdu SW przestang
4: Tryb wzorcowy kontroli . .
. przez potaczenie IR nawet gdy napgd jest
zacisku (analogowe . . . A
. - zatrzymany (Pilot IR nie moze by¢ uzyty w
przesytanie predkosci ) T
tym ustawieniu).
(Wiecej informacji odnosnie tego parametru w
AN 24).
4 ostatnie usterki przechowywane wedlug
. . . kolejnosci wystapienia, np.: na poczatku
P-13 | Pamig¢ usterek Ostatnie 4 usterki tylko odczyt wyéwietla ostatnia, Weisnaé A i ¥ aby
przejrze¢ wszystkie cztery.
Ustawi¢ ”101” (norma) do rozszerzonego
dostgpu menu. Zmienic¢ szyfr w P-37 aby
P-14 | Rozszerzony dostgp menu | Szyfr 0 do 9999 0 . o
zapobiec bezprawnemu wejsciu do
Rozszerzonego Zestawu Parametrow.
ROZSZERZONY ZESTAW PARAMETROW
Par. Opis Zasigg Norma | Wyjasnienia
Kiedy P-15 nie jest zerowe, zastosowane
P-15 Napiecie znamionowe silnika 230V produkt: 40V do 250V ov napigcie silnika kontrolowane i skalowane jest
P 400V produkt: 40V do 500V 400 V | tak, ze okreslone napigcie osiagnigte przy
czgstotliwosci znamionowej (P-09)
- . Forma wejscia analogowego (na koncowce 6).
Forma wej$cia analogowego Napigcie: 0-10V, -10...10V oy . X
P-16 (V/mA) Prad: 4-20mA, 0-20mA, 20-4mA 0-10 V Na.sltafmc -10...10” dla dwubiegunowego
wejécia analogowego
Czgstotliwo$¢ przetaczania etapu skutecznej
Crestotliwos¢ Przelaczania etapu 8, 16,32 kHz (Rozm;ary 1,2) 8kHz | mocy. Ulepszem-z'i w dzvqulfu‘ akgstycznym i
P-17 Skutecznei Moc 4,8,16kHz  (Rozmiary 3, 4) 4 kHz | falach pradu wyjscia pojawiaja si¢ ze wzrostem
] y 4, 8 kHz (Rozmiary 5, 6) 4kHz | czgstotliwosci przetaczania kosztem wzrostu
strat wewnatrz napgdu.
0: Naped czynny 1: Funkcja przekazania wyjscia. Styki zamknigte
P18 Funkeia przekazania wyiscia 1: Naped sprawny (Naped | gdy wybrany warunek jest prawdziwy.
Jap i 2: Predkos$¢ ustawiona sprawny | Gdy P-18 = 3, (predko$¢ zero), styki przekazu
3: Predkos$¢ > zero ) zamykaja kiedy czestotliwo$¢ wyjscia jest
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4: Silnik na maks. Predkosci (P-
01)
S: Silnik przeciazony (prad > P-
08)

wigksza od 5% czgstotliwosci podstawowe;.
Naped jest przecigzony gdy prad silnika
przekracza P-08.

Okresla funkcjg wejs¢ cyfrowych (patrz takze

P-19 Wybor funkcji wejs¢ cyfrowych | 0 do 12 0 P-16 i tabela Wejécia Cyfrowe).
P-20 Predko$é Preset / Jog 1 -P-01 (odwrét) do P-01 50 Hz | Okresla predko$é Preset / Jog 1
P-21 Predko$¢ Preset / Jog 2 -P-01 (odwrét) do P-01 0Hz | Okresla predkos¢ Preset / Jog 2
P-22 Predko$é Preset / Jog 3 -P-01 (odwrét) do P-01 0Hz | Okresla predkosé Preset / Jog 3
P-23 Predko$¢ Preset / Jog 4 -P-01 (odwrot) do P-01 0Hz | Okresla predko$¢ Preset / Jog 4
Czynnik poprawy poslizgu. Warto$¢ okresla
P-24 Wyréwnanie poslizgu 20% do 250% 100% | procent zewngtrznej rozmyslnej wartosci
czynnika po§lizgu . Patrz réwniez P-10.
(A) 0: Predkos¢ Silnika Wybor analogowego wyjscia. Gdy P-25 =0 to
P25 Funkcja wyjécia analogowego 1: Prad silnika 0 10 V=100% P-01, lub jesli P-25=1to 10 V=
(D) 2: Naped czynny 200% P-08. P-25 =2 lub 3 daje 10 V wyjscie
3: Nastawianie predkosci cyfrowe.
Uzywany z P-29 do regulacji charakterystyki
Czynnik regulacji charakterystyki V/F. Gdy P-26 > 100%, napigcie silnika
P-26 V/E 20% do 250% 100% wzrasta, gdy P-26 < 100%, napigcie jest
redukowane.
Punkt centralny dla pasma poslizgu
czgstotliwosci. Pasmo poslizgu czgstotliwosci
P-27 Poslizg czestotliwos¢ / predkos¢ | 0 do P-01 (maks.) 0Hz | okreslone przez P-27, P-28 jest
odzwierciedlone okoto zera dla negatywnych
predkosci.
P28 Pasmo poslizgu czgstotliwos¢ / 0 do 100% predkosci 0 Hz Szerokos¢ pasma poslizgu czgstotliwosci,
predkosé znamionowe;j / czgstotliwos¢ P-09 srodek ktory jest okre§lony przez P-27.
L . Ustawia czgstotliwo$¢ na ktorej czynnik
0 do czgstotliwosci podstawowej - -
Czestotliwoéé regulacii (P-09) regulacji V/F w P-26 jest ma pelny efekt.
P-29 . L 0Hz | Umozliwia to napigciu silnika stosowanie w
charakterystyki V/F (Funkcja nieczynna gdy L .
nastawiona na zero) czqsto_thwosm _P—29 na wzrost i spadek poprzez
czynnik ustawiony w P-26.
Gdy nastawiona jest Krawedz-r, jesli naped jest
zasilany zamknigtym Wejsciem Cyfrowym 1
(czynny), naped nie ruszy. Przetacznik musi
Krawgdz-r: Bliskie wejscie by¢ otwarty i zamknigty po zasilaniu lub po
Cyfrowe 1 po daniu wyczyszczeniu bigdu, aby naped ruszyt.
mocy do rozruchu Gdy nastawione jest Auto-0, naped ruszy kiedy
napedu tylko cyfrowe wejscie 1 jest zamknigte (jezeli
Auto-0: naped chodzi nie uszkodzone). Auto-1..4 robi 1..4 proby do
P-30 Tryb startu napedu Kiedy tylko wejscie Auto-0 automatycznego restartu po blgdzie (25 sekund
Cyfrowe 1 jest zamknigte. pomigdzy probami). Jezeli usterka zostata
Auto-1..4: jak Auto-0, oprocz 1..4 usunigta naped zrestartuje. Naped musi zostaé
Probuje restartowaé po wylaczony, zresetowany na klawiaturze
biedzie pomocniczej lub poprzez ponowne
umozliwienie samo zrestartowanie sie.
Gdy P-12 jest nastawione na 1 lub 2, P-30
automatycznie zmieni si¢ na Krawedz-r.
Jesli wybor P-05 jest ‘rampa do zatrzymania’,
P-31 Napigcie wtryskowe DC 0,1 do 20% maks. napigcia 10% P-31 ustawia poziom stosowanego hamowania
DC kiedy rampa osiaga zero
Jesli wybor P-05 jest ‘rampa do zatrzymania’,
P-32 Witryskowy czas hamowania DC | 0do 250 s 0s P-32 ustawia czas trwania stosowanego
hamowania DC kiedy rampa osiaga zero
P-33 Czynny wtrysk DC 0: nieczynny 1: czynny 0 Eze;;kii\xlrzi(agqi?izz itzo;r(l)r\:;any
Aktywuje wewngtrzny tranzystor hamowania.
. . . Gdy P-34 = 1, opornik hamulcowy jest
0:opornik hamulcowy niesprawny . .
P-34 Zewngtrzny Opornik Hamulcowy | 1: opornik hamulcowy napedu 0 chroniony przez naped przed prze’(adovs{amem.
irzny Lp y P oWy napg dy P-34 =2, przekazane przetadowanie
2:okreslony opornik klienta G Y 5 Prze’ p S
cieplne musi by¢ uzyte do ochrony opornika i
napgdu.
Skaluje wejscie analogowe w koncowce
P35 Czynnik skalowania predkosci 1% do 500% 100% konFro@i 6‘w gore lub w dot, lub cyf_rowp
(analogowy lub cyfrowy) odniesienie na klawiaturze pomocniczej (lub
Slave) w gore lub w dot (patrz P-12).
P-36 Adres napedu (s-comms) 0do 63 1 Odrebny aiires napqdl_l dla szeregowych
comms. 0 = comms nieczynne
P37 Definicja szyfru dostepu 0 do 9999 101 Okresla s;yfr dostgpu Rozszerzonego Zestawu
Parametrow, P-14.
0: Parametry moga by¢ 0 Kontroluje dostgp uzytkownika do parametrow.
P-38 Blokada dostgpu do szyfru zmieniane, auto zapisywanie przy | (czynny | Gdy P-38 = 0, wszystkie parametry moga by¢
wylaczonej mocy dostgp | zmienione i zmiany te beda automatycznie
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1: Zmiany parametréw nie pisemny | zachowane.
zapisane przy wylaczonej mocy iauto | Gdy P-38 = 1, zmiany moga by¢ dokonywane,
2: Tylko odczyt. Bez zmian. zapisyw | ale nie beda one zachowane gdy Naped SW
anie) | zostanie wylaczony.
Gdy P-38 = 2, parametry sg blokowane i nie
moga by¢ zmieniane, a zatem wystgpuje
zabezpieczenie przed niepowotanym dostgpem.
P39 Licznik przebiegu godzin 0 do 9999 godzin Tylko | Nie wptywa na niego komenda zerowanie-do-
odczyt | norm
Wskaznik napedu, typ napedu, wersja
P-40 Identyfikator napedu Wskaznik napQ‘du / Wersja Tylko oprogramowan%e i szyfry sumy kontrolnej
oprogramowania odczyt | oprogramowania. Wcisna¢ A lub V¥ aby
przejrzeé wszystkie cztery.

WEJSCIE CYFROWE - TRYB KONCOWY (P-12 =0, 3 lub 4)

P-19 Funkcje wejscia 1 Funkcje wejscia 2 Funkcje wejscia 3 Informacja dodatkowa
0 Otwarty: Stop (nieczynny) | Otwarty: Analogowe polecenia | Otwarty: Analogowe Forma wejscia pradu
Zamkniety: Run (czynny) | predkosci wejscie napigcia analogowego jest okreslona
Zamkniety: Predko$¢ Preset / Zamkniety: Analogowe przez P-16, jesli P-16 jest
Jog 1 wejscie pradu ustawione do 0-10, to forma 4-
20 mA bedzie przyjgta gdy
wejscie 3 bedzie zamknigte.
1 Otwarty: Stop (nieczynny) | Otwarty: Analogowe polecenia | Otwarty: Predkos¢ Preset /
Zamkniety: Run (czynny) | predkosci Jog 1
Zamkniety: Predkosé Preset / Zamkniety: Predkosé
Jog 1 lub 2, wybrane przez Preset / Jog 2
Wyjscie Cyfrowe 3
2 Otwarty: Stop (nieczynny) | Wyjscie Cyfrowe 2 Otwarte + Wyjscie Cyfrowe 3 Otwarte = | Analogowe wejscie napigcia
Zamkniety: Run (czynny) | Preset/Jog 1 uzyte jako 4. wejscie cyfrowe:
Wyjscie Cyfrowe 2 Zamkniete + Wyjscie Cyfrowe 3 Otwarte | jesli 5V <Vin <30V to
= Preset / Jog 1 predkosé jest odwrdcona
Wyjscie Cyfrowe 2 Otwarte + Wyjscie Cyfrowe 3 Zamkniete
= Preset / Jog 1
Wyjscie Cyfrowe 2 Zamkniete + Wyjscie Cyfrowe 3
Zamkniete = Preset / Jog 1
3 Otwarty: Stop (nieczynny) | Wejscie bledu zewnetrznego: Otwarty: Analogowe
Zamkniety: Run (czynny) | Otwarty: TRIP polecenia predkosci
Zamkniety: brak bledu Zamkniety: Predkosé
Preset / Jog 1:
4 Otwarty: Stop (nieczynny) | Otwarty: Bieg do przodu Otwarty: Analogowe
Zamkniety: Run (czynny) | Zamkniety: Bieg wstecz polecenia predkosci
Zamkniety: Predkos¢
Preset / Jog 1
5 Otwarty: Do przodu Stop | Otwarty: Bieg do przodu Otwarty: Analogowe Tryb tamania przewodu.
(nieczynny) (nieczynne) polecenia predkosci Szybkie zatrzymanie (P-07)
Zamkniety: Do przodu Zamkniety: Bieg wstecz Zamkniety.: Predkosé aktywne gdy wejscie 1 12 saw
Bieg (czynny) (czynne) Preset / Jog 1 tym samym czasie zamknigte.
6 Otwarty: Stop (nieczynny) | Otwarty: Bieg do przodu Wejscie bledu
Zamkniety: Run (czynny) | Zamkniety: Bieg wstecz zewnetrznego:
Otwarty: TRIP
Zamkniety: brak bledu
7 Otwarty: Do przodu Stop | Otwarty: Bieg do przodu Wejscie bledu Tryb tamania przewodu.
(nieczynny) (nieczynne) zewnetrznego: Szybkie zatrzymanie (P-07)
Zamknigty: Do przodu Zamkniety: Bieg wstecz Otwarty: TRIP aktywne gdy wejscie 1 12 saw
Bieg (czynny) (czynne) Zamkniety: brak bledu tym samym czasie zamknigte.
8 Otwarty: Stop (nieczynny) | Otwarty: Bieg do przodu Otwarty: Predkosé Preset /
Zamkniety: Run (czynny) | Zamkniety: Bieg wstecz Jog 1
Zamkniety: Predkos¢
Preset / Jog 2
9 Otwarty: Do przodu Stop | Otwarty: Bieg do przodu Otwarty: Predkosé Preset / | Tryb famania przewodu.
(nieczynny) (nieczynne) Jog 1 Szybkie zatrzymanie (P-07)
Zamknigty: Do przodu Zamkniety: Bieg wstecz Zamkniety: Predkosé aktywne gdy wejscie 112 sa
Bieg (czynny) (czynne) Preset / Jog 2 razem zamknigte. Wejscie

analogowe jest 4. wejsciem
cyfrowym. Gdy Vin>5V %
wybranych predkosci
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10 | Normalnie Otwarty (N.O.) | Normalnie Zamknigty (N.C.) Otwarty: Analogowe
Chwilowo zamknigty do | Chwilowo otwarty do polecenia predkosci
biegu do przodu zatrzymania (nieczynny) Zamkniety: Predkosé
Preset / Jog 1
11 Normalnie Otwarty (N.O.) | Normalnie Zamknigty (N.C.) Normalnie Otwarty (N.O.)
Chwilowo zamknigty do | Chwilowo otwarty do Chwilowo zamknigty do
biegu do przodu zatrzymania (nieczynny) biegu wstecz
12 | Otwarty: Stop (nieczynny) | Otwarty: Bieg do przodu Otwarty: Analogowa Szybkie zatrzymanie (P-07)

Zamkniety: Run (czynny)

(nieczynne)
Zamkniety: Bieg wstecz
(czynne)

predkos¢ obrotowa
Zamkniety: Predkos¢
Preset / Jog 1

aktywne gdy wejscie 2 jest
otwarty.

WEJSCIE CYFROWE - TRYB KLAWIATURY (P-12 =1 lub 2)

P-19 Funkcje wejscia 1 Funkcje wejscia 2 Funkcje wejscia 3 Informacja dodatkowa
0, 1,2, | Otwarty: Stop (nieczynny) | Zamkniety: przycisk do gory Zamkniety: przycisk w dot | Jednoczesne zamknigcie wejsé
4,5, | Zamkniety: Run (czynny) 2 i 3 uruchamia naped.
8..12 Jezeli P-12 = 2, zamykajace
wejscia 2 1 3 odwracaja naped.
3 Otwarty: Stop (nieczynny) | Wejscie bledu zewnetrznego: Otwarty: Polecenie o Pozwala na uzycie termistora
Zamkniety: Run (czynny) | Otwarty: TRIP predkoscei z klawiatury silnika poprzez klawiature.
Zamkniety: brak btedu Zamkniety: Predkosé Predkos¢ jest ustawiana
Preset / Jog 1 przyciskiem.
6 Otwarty: Stop (nieczynny) | Otwarty: Bieg w przod Wejscie bledu Pozwala na uzycie termistora
Zamkniety: Run (czynny) | Zamkniety: Bieg wstecz zewnetrznego: silnika poprzez klawiature.
Otwarty: TRIP Predkos¢ jest ustawiana
Zambkniety: brak bledu przyciskiem.
7 Otwarty: Stop (nieczynny) | Otwarty: Wsteczny Stop Wejscie bledu Pozwala na uzycie termistora
Zamkniety: Run (czynny) | (nieczynny) zewnetrznego: silnika poprzez klawiature.
Zamkniety: Wsteczny Bieg Otwarty: TRIP Szybkie zatrzymanie (P-07)

(czynny)

Zambkniety: brak bledu

aktywne gdy wejscie 112 sa
jednocze$nie zamknigte.

Wejscia cyfrowe sa wysoko aktywne jezeli chodzi o samo wykrywanie lub nisko aktywne
(uktad logiczny pozytywny lub negatywny) — aktywny <8 V lub >20 V, bezczynny >12 V i
<16 V lub brak potaczenia.

WYKRYWANIE I USUWANIE USTEREK

USUWANIE PRZYCZYN USTERKI: Usuna¢ przyczyng usterki i nacisna¢ STOP lub
ponownie uruchomi¢ naped. Naped wznowi prace wedlug wybranego trybu P-30.

Jesli silnik jest zatrzymany a wyswietlacz pokazuje STOP, to nie wystepuje usterka; moc
wyjsciowa napedu jest niesprawna i naped jest gotowy do pracy.

Kod usterki | Co sig stalo Co zrobi¢
P-deF Parametry normowe zatadowane qunag STOP, naped gotowy do konfiguracji dla poszczegdlnej
aplikacji
Silnik na statej predkosci: zbada¢ przeciazenie lub niesprawnosc.
S . . Uruchomienie silnika: tadunek opdzniony lub zatarasowany.
Przeciazenie mocy wyj$ciowej napegdu. g . . e o
. P Sprawdzi¢ instalacjg¢ elektryczna gwiazda-trojkat silnika.

O-1 Nadmiar tadunku na silniku. . : S L
Przyspieszenie/zwolnienie silnika: Krotki czas
przyspieszenia/zwolnienia potrzebuje za duzo mocy. Jesli P-03 lub
P-04 nie moze zosta¢ zwigkszone to potrzebny jest wigkszy naped.

O-Uolt Przeciazenie napigcia na DC bus Klopoty z dostawa lub wzrost
U-Uolt Niedociazenie napiceia na DC bus Pojawia sig rutynovxo kiedy moc.J'est vs{yla_:czona. Jesli wystapi
podczas eksploatacji, to sprawdzié napigcie dostarczanej mocy.

0Ol-b

L.t-trP Naped
th-Flt Wadliwy termistor na rozpraszaczu Zwrocic¢ sie do Berges electronics GmbH.
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ciepta
. Zewngtrzna usterka (na cyfrowym Zewngtrzna usterka na wejsciu cyfrowym — patrz P-19 (termistor
E-triP o .
wejsciu 2 lub3) silnika)
Btad EEPROM. Parametry nie Sprébowac jeszcze raz. Jesli problem si¢ powtorzy, zwrdcic sie do
EE-F ;
zachowane, normy zatadowane Berges electronics GmbH.
Sprawdzi¢ instalacje elektryczna do silnika, poszukaé zwarcia
faza-faza lub faza-Ziemia.
PS-Trp Blad wewngtrznego stadium mocy Sprawdzi¢ temperaturg otoczenia napedu, czy potrzeba dodatkowej
przestrzeni lub ochtodzenia?
Sprawdzi¢ czy naped nie dazy do przeciazenia.
. . Sprawdzi¢ temperature otoczenia napedu. Czy potrzeba
O-t Przegrzanie rozpraszacza ciepla dgdatkowej przpestrzeni lub ochlodzelilia? ’P
lin-F Wejscie analogowe pradu poza Wejscie analogowy pradu poza zasiggiem. Sprawdzi¢ wejscie
zasiggiem pradu w zasiggu okreslonym przez P-16 (prog = 2 mA).
OL-br Przeciazenic rezystora hamowania Zwikazyfé czas decel., P-04 lub zredukowaé wartos$¢ rezystora
hamowania
P-LOSS Strata fazy sieci zasilania Sprawdzi¢ integralno$¢ 3-fazowej dostawy.
Sprawdzi¢ integralno$¢ SmartLink (komunikacja) pomigdzy
SC-trP Seryjna usterka komunikacyjna napgdami optycznie potaczonymi. Sprawdzi¢ czy napedy w sieci
maja rozne adresy, P-36.
PARAMETR ZERO

¢ Dostarcza okienko #ylko do odczytu do oprogramowania kontroli silnika, pozwala na wglad
w kluczowe warto$ci wewnetrzne. Przydatne jest to dla nastgpnych sygnaléw poprzez
system kontroli napgdu podczas wykrywania i usuwania usterek.

e Dostgp, przegladanie, zamiana i1 wyjscie sq takie jak dla innych parametrow. Wybrany
parametr znajduje si¢ po lewej stronie wyswietlacza.

¢ Ponizej znajduje si¢ 9 réznych okienek:

1 Nie skalowane wejscie analogowe (%)

2 Predkos¢ obrotowa przez skalowane wejscie analogowe (Hz)
3 Predkos$¢ obrotowa przed rampa (Hz)

4 Predkos$¢ obrotowa po rampie (Hz)

5 Czestotliwos¢ poslizgowa (Hz)

6 Czestotliwo$¢ stator (Hz)

7 Stosowane napigcie silnika (V)

8 DC napigcie obwodowe (V)
9 Wewngtrzna wielko$¢ termistora (NTC)

(wykresy)

Voltage - napigcie

Boost - napigcie startowe
Frequency - czgstotliwos¢
Default - norma

Adjusted - dopasowanie

Constant Torque - staty moment obrotowy

Industrial - przemystowy

Fan - wentylator
Pump — pompowanie
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Charakterystyka Napigcie / Czgstotliwos¢ (V/1)

Charakterystyka V/f jest okreslona poprzez rdzne parametry.

Zmniejszenie napigcia na szczegdlnej czgstotliwosci redukuje prad w silniku 1 w zwiazku z

tym moment obrotowy oraz moc; do wentylatoréw i okreslonych rodzajow pomp ktore

wymagaja bardzo niskiego momentu obrotowego na niskiej pregdkosci nalezy zastosowac
krzywa fan/pomp, P-06 = 1, HVAC.

Krzywa V/f moze by¢ dalej modyfikowana poprzez uzycie P-26 i P-29, gdzie P-26 okresla

procent wzrostu lub zmniejszenia napigcia zastosowanego do silnika na czgstotliwosci

wyszczegolnionej w P-29. Moze to by¢ przydatne jesli wystapi brak stabilno$ci silnika na

okreslonej czgstotliwosci, jezeli taki wypadek wystapi nalezy zwigkszy¢ lub zmniejszy¢

napigcie (P-26) do predkosci niestabilnosci (P-29).

DANE ELEKTRYCZNE

NAPED SW ROZMIAR 1

Model SWl-xxxxx | K2D003HOI | K2D007HO1 | K2D0015HO01 | K400007HO1 | K400015H01

Napigcie zasilania +10% 220-240 380-480

Fazy 11ub3 3

Moc znamionowa silnika kW 0,37 0,75 1,5 0,75 1,5

HP 0,5 1,0 2,0 1,0 2,0

Prad wyj$cia A 2,3 4,3 7,0 2,2 4,1

Bezpiecznik lub warto$¢ znamionowa MCB A 10 10 20 5 10

Maksymalna temperatura otoczenia °C 8 kHz 50 50 50 50 50
°C 16 kHz 50 40 40 40 40
°C 32 kHz 50 30 30 30 30

Rozmiar kabla silnika, Cu 75 °C mm?> 1,0

Maksymalna dtugo$¢ kabla silnika m 25 | 10

NAPED SW ROZMIAR 2 (NIEROZDZIELNY TRANZYSTOR HAMOWANIA)

Model SWl-xxxxx | K2D0015H02 | K2D0022H02 K400007H02 | K400015H02 | K4000225H02 | K400040H02
Napigcie zasilania +10% 220-240 380-480
Fazy 11ub3 3
Moc znamionowa silnika kW 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4
HP 2 3 1 2 3 55
Prad wyjscia A 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5
Bezpiecznik lub warto$¢ znamionowa MCB A 20 30 5 10 10 16
Maksymalna temperatura otoczenia ~ °C 8 kHz 50 50 50 50 50 50
°C 16 kHz 50 40 50 40 50 40
'C 32 kHz 40 30 50 30 40 40
Rozmiar kabla silnika, Cu 75 °C mm’ 1,5 1,5 1,0 1,0 1,5 1,5
Maksymalna dtugos¢ kabla silnika m 100 100 50 100 100 100
Minimalny opornik hamowania Q 33 22 47 47 47 33

NAPED SW ROZMIAR 3 (NIEROZDZIELNY TRANZYSTOR HAMOWANIA)

Model SWI-xxxxx_| D200040H02 [ D200055H02 D400055H02 | D400075H02 | D400110H02* | K400150H02*

Napigcie zasilania +10% 220-240 380-480

Fazy 3 (1$50% zredukowany) 3

Moc znamionowa silnika kW 4,0 55 5,5 7,5 11 15

(przemystowa 150%) HP 5,5 7,5 7,5 10 16 20
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Moc wyjsciowa Amps (przemystowa) A 18 25 14 18 25 29,5
Moc wyjsciowa silnika (HVAC 110%) kW 5,5 7,5 7,5 11 15 -
Moc wyjsciowa Amps (HVAC) A 25 29,5 18 25 29,5 -
Bezpiecznik lub warto$¢ znamionowa MCB A 32 40 20 32 40 40
Maksymalna temperatura otoczenia ~ °C 4 kHz 50 50 50 50 40 40
°C 8 kHz 30 30 40 30 30 30

°C 16 kHz 20 _ 30 20 _ _
Rozmiar kabla silnika, Cu 75 °C mm’ 2,5 4 2,5 2,5 4 6
Maksymalna dtugo$¢ kabla silnika m 100
Minimalny opornik hamowania Q 15 22

* UL aprobata zastosowania dla napiecia o zasilaniu 440 — 480 V z 75 °C drutem miedzianym

NAPED SW ROZMIAR 4 (NIEROZDZIELNA LINIA PRZEWEZIENIA, FILTR RFI I
TRANZYSTOR HAMOWANIA)

Model SWI1-xXxXxX D200075H12 | D200110H12 | D200150H12 | D200185H12
Napigcie zasilania +10% 220-240
Fazy 3 (150% zredukowany)
Moc znamionowa silnika kW 7,5 11 15 18,5
(przemystowa 150%) HP 10 16 20 25
Moc wyjsciowa Amps (przemystowa) A 39 46 61 72
Moc wyjsciowa silnika (HVAC 110%) kW 11 15 18,5 22
Moc wyjsciowa Amps (HVAC) A 46 61 72 89
Bezpiecznik lub warto$¢ znamionowa MCB A 50 60 80 100
Maksymalna temperatura otoczenia °C 4 kHz 50 50 50 40
°C 8 kHz 40 30 - -
Rozmiar kabla silnika, Cu 75 °C mm? 10 10 16 16
Maksymalna dlugos$¢ kabla silnika m 100
Minimalny opornik hamowania Q 6
Model SW1-xxxxx D200220H12 | D200300HI12 | D200370HI2 [ D200450H12
Napigcie zasilania +10% 380-480
Fazy 3
Moc znamionowa silnika kW 18,5 22 30 37
(przemystowa 150%) HP 25 30 40 50
Moc wyjsciowa Amps (przemystowa) A 39 46 61 72
Moc wyjsciowa silnika (HVAC 110%) kW 22 30 37 45
Moc wyjsciowa Amps (HVAC) A 46 61 72 89
Bezpiecznik lub warto$¢ znamionowa MCB A 50 60 80 100
Maksymalna temperatura otoczenia °C 4 kHz 50 50 50 40
°C 8 kHz 40 30 - -
Rozmiar kabla silnika, Cu 75 °C mm’ 10 10 16 16
Maksymalna dlugos$¢ kabla silnika m 100
Minimalny opornik hamowania Q 12

NAPED SW ROZMIAR 5§ (NIEROZDZIELNA LINIA PRZEWEZIENIA, FILTR RFI I
TRANZYSTOR HAMOWANIA)

Model SWI1-xXxXxX D200220H12 | D200300H12 | D200370H12 | D200450H12
Napigcie zasilania +10% 220-240
Fazy 3 (150% zredukowany)
Moc znamionowa silnika kw 22 30 37 45
(przemystowa 150%) HP 30 40 50 60
Moc wyjsciowa Amps (przemystowa) A 89 110 150 180
Moc wyjsciowa silnika (HVAC 110%) kW 30 37 45 -
Moc wyjsciowa Amps (HVAC) A 110 150 180 -
Bezpiecznik lub warto$¢ znamionowa MCB A 150 180 220 220
Maksymalna temperatura otoczenia °C 4 kHz 50 50 50 40
°C 8 kHz 50 40 30 20
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Rozmiar kabla silnika, Cu 75 °C mm’ 25 | 35 | 55 | 70
Maksymalna dtugo$¢ kabla silnika m 100
Minimalny opornik hamowania Q 3
Model SW1-xxxxx D400450H12 | D400550H12 | D400750H12 [ D400900H12
Napigcie zasilania +10% 380-480
Fazy 3
Moc znamionowa silnika kW 45 55 75 90
(przemystowa 150%) HP 60 75 100 120
Moc wyjsciowa Amps (przemystowa) A 89 110 150 180
Moc wyjsciowa silnika (HVAC 110%) kW 55 75 90 -
Moc wyjsciowa Amps (HVAC) A 110 150 180 -
Bezpiecznik lub warto$¢ znamionowa MCB A 150 180 220 220
Maksymalna temperatura otoczenia °C 4 kHz 50 50 50 40

°C 8 kHz 50 40 30 20
Rozmiar kabla silnika, Cu 75 °C mm’ 25 55 55 70
Maksymalna dlugos$¢ kabla silnika m 100
Minimalny opornik hamowania Q 6

NAPED SW ROZMIAR 6 (NIEROZDZIELNA LINIA PRZEWEZIENIA, FILTR RFI I

TRANZYSTOR HAMOWANIA)

Model SWi-xxxxx_| D200550H12 | D200750H12 [ D401100H12 | D401320H12 | K401600H12
Napigcie zasilania +10% 220-240 380-480
Fazy 3 (1¢50% zredukowany) 3
Moc znamionowa silnika kw 55 75 110 132 160
(przemystowa 150%) HP 75 100 145 175 210
Moc wyjsciowa Amps (przemystowa) A 240 300 202 240 300
Moc wyjsciowa silnika (HVAC 110%) kW 75 - 132 160 -
Moc wyjsciowa Amps (HVAC) A 300 - 240 300 -
Bezpiecznik lub warto$¢ znamionowa MCB A 400 400 400 400 400
Maksymalna temperatura otoczenia °C 4 kHz 50 40 50 50 40

°C 8 kHz 40 30 50 40 30
Rozmiar kabla silnika, Cu 75 °C mm? 120 170 90 120 170
Maksymalna dlugos$¢ kabla silnika m 100
Minimalny opornik hamowania Q 3 | 6
GENERALNE DANE TECHNICZNE
e Czestotliwos$¢ zasilania 48 do 62 Hz.
e Maksymalny dopuszczalny 3-fazowy brak rownowagi zasilania 3%.
e Maksymalna temperatura otoczenia 50 °C.
e Maksymalna wysokos$¢ 2000 m.
¢ Obnizenie warto$ci znamionowej 1000 m, 1% / 100 m.
e Obnizenie warto$ci znamionowej pradu wyjsciowego 5%/ °C powyzej maksymalnej

temperatury otoczenia do 55 °C.

e | x t ochrona powyzej 100% pradu wyjsciowego.
¢ 150% ochronnego przetadowania dla 60 sek.
e 175% dopuszczalnego przetadowania dla 2 sek.
e Temperatura magazynowania —40 do +60 °C.
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Standard Menu

P-01 Czgstotliwos¢ maksymalna

P-02 do 1000 Hz (60,000 1/min)

P-02 Czgstotliwo$¢ minimalna 0 do P-01
P-03 Wysoki bieg 0,1 do 3,000s
P-04 Czas zwolnienia rampy 0,1 do 3,000s

P-05 Wybor zatrzymania rampy

0,2: kierowanie Rampa
1: wyj$cie do zatrzymania

P-06 Charakterystyka V/f

0: moment staty
1: Pompy / Wentylatory

P-07 Czas szybkiego zatrzymania rampy (s)

0,0 do 25s (nieaktywny przy 0,0s)

P-08 Prad znamionowy silnika

0 do pradu znamionowego sprzg¢tu w A

P-09 Czestotliwos$¢ znamionowa silnika

50 do 1000 Hz

P-10 Predkos¢ znamionowa silnika

0 do 60,000 1/min

P-11 Napigcie startowe

0 do 25%

P-12 Kontrola zacisku lub klawiatury

0: Kontrola zacisku

1: Kontrola klawiatury — tylko do przodu

2: Kontrola klawiatury — do przodu i do tytu
3.,4: Kontrola zacisku (Tryb Wzorcowy)

P-13 Pamie¢ usterek

4 ostatnie usterki

P-14 Rozszerzony dostep menu

Hasto 0 do 9999

1. Gdy sprzet jest wiaczony, wyswietla si¢ predkos¢ obrotowa (Hz lub 1/min), prad lub Stop.
2. Aby zmieni¢ ustawienie parametréw nalezy wcisna¢ klawisz < dtuzej niz 1 sekundg.

3. Wybor parametru klawiszami A V.

4. Aby wyswietli¢ warto§¢ parametru, wcisnaé <.

5. Aby zmieni¢ warto$¢ parametru, wcisna¢ A V.

6. Aby przeja¢ nowa warto$¢ parametru, wcisnaé <.

7. Aby wyj$¢ z menu parametréw, weisnaé < dhuzej niz 1 sekundg lub nie wciskac zadnego

klawisza przez ponad 20 sekund.

Numer kawalka: 81-ODR3P-DE Rev03
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A

Ustawienie mechanizmu sterowania

Digitaleingang - wejscie cyfrowe

Ausgang - wyjscie

Analoger Sollwerteingang - analogowe wejscie wartosci normowych
Analog Ausgang - wyjscie analogowe

Relaiskontakt - kontakt przekaznikowy

Relaiswechseler - wymiennik przekaznikowy

geoffnet-gesperrt - otwarte-nieczynne
geschlossen-freigabe - zamknigte-czynne
Vorgabe 1 - wielko$¢ zadania 1

Schaltleistung des Relais — moc zataczalna przekaznika
*Konfiguracja wej$¢ cyfrowych parametrem P-19
Szybki rozruch

1. Przewodzenie sieci 1 silnika zamkniete.

2. Potencjometr dla warto$ci normowych koncoéwek 5, 6, 7 zamknigty.
3. Wilacznik pomiedzy wejsciami 1 1 2 zamknigty.
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